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Eric Rogers jest profesorem Automatyki w The University of Southampton UK od 1999.
Studia ukonczyt w Queens University of Belfast UK, gdzie uzyskat 1-y stopien ‘bachelor’
z Mechaniki oraz w University of Sheffield UK, gdzie uzyskal stopnie magistra i doktorat
z Automatyki. W 2004 uzyskatl habilitacje (DSC) w Queens University Belfast za badania
w zakresie systemow sterowania i ich zastosowan. Posiada licencje inzyniera w UK.

Jego badania naukowe koncentruja si¢ wokot: sterowania iteracyjnego z uczeniem (ILC),
systemOw sterowania procesami o powtarzalnej dynamice (od algorytmow do zastosowan), podejsé¢
behawioralnych/algebraicznych do systeméw wielowymiarowych (nD), sterowania przeptywem,
sterowania autonomicznymi urzadzeniami podwodnymi i uzyciem sieci czujnikow w sterowaniu
rojami obiektow. Opublikowal ponad 150 artykutow w czolowych czasopismach naukowych, trzy
monografie naukowe (w tym jedng z K. Gatkowskim) oraz ponad 400 artykulow na gléwnych
konferencjach z dziedziny swoich badan. Jego badania sg finansowane przez granty badawcze m.in.
z UK, EU, Australii i USA.

Profesor Rogers jest redaktorem naczelnym jednego z glownych czasopism naukowych
w dziedzinie Automatyki, tj. International Journal of Control i cztonkiem komitetow redakcyjnych
wielu innych czasopism i konferencji. Jako przyktad mozna poda¢ warsztaty sponsorowane przez
IEEE z dziedziny Systeméw Wielowymiarowych, zainicjowane przez Profesora Gatkowskiego
w 1998. Jest on rowniez zaangazowany w cztonkostwa wielu krajowych (UK) I migdzynarodowych
fundacji wspierajacych nauke.

Profesor Rogers jest wspotodkrywca rodziny algorytmow z tzw. norm optimal ILC (jedno
z najbardziej popularnych i cytowanych podejs¢ do ILC), od podstaw teoretycznych do badan
eksperymentalnych nad zastosowaniami do sterowania, migdzy innymi aktualnie, tzw. free-electron
laser w DESY Niemcy. Ostatnio, poprowadzit transfer technologiczny algorytméw ILC do
przysztych generacji urzadzen wspomagajacych rehabilitacj¢ pacjentow po wylewie. W tym celu
opracowano robotyczne urzadzenia wspomagajace rehabilitacje gérnych konczyn, ktore przeszty
proby kliniczne 1 s3 wprowadzane do produkcji przemystowe;.

Jego badania nad uktadami wielowymiarowymi, a w szczeg6lno$ci nad procesami
powtarzalnymi, prowadzone wspolnie z Profesorem Gatkowskim (a takze z dr. Dabkowskim),
stanowity przelom w zastosowaniu do projektowania sterownikow ILC 1 ich efektywnos¢ zostata

potwierdzona eksperymentalnie.
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W ramach projektu Wzrost, jesli aplikacja zakonczy si¢ sukcesem, bgdg prowadzone we
wspolpracy z Profesorem Gatkowskim i z dr. Dabkowskim (z mozliwoscig poszerzenia zespohu)
dalsze badania w tych dziedzinach, wzbogacone o zastosowania do uktadéw o dynamice czasowo-

przestrzennej.
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